
§ 1.

tfs

tfx tfy tfz

trr

§ 1.1. Noktan n hareketinin do al metotla verilmesi. 
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                        § 1.2. Noktan n hareketinin koordinat metodu ile verilmesi  
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Kinematik
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Problem: K1. Noktan n hareket denklemleri eklinde verilmektedir. 
Nokta ba lang ç durumundan yani harekete geçti i andan ba layarak,  t=0,3 s. süresinde gitti i 
mesafeyi bulunuz. 
Çözüm: Verilen hareket denklemlerini diferansiyelini alal m, 
 

 
 zaman aral nda gidilen yolun ifadesinin integralini al r z, 

 

Veya  
 

Cevap:  
 
 Problem: K2. Noktan n hareket denklemleri eklinde 
verilmektedir. Noktan n t zaman süresinde gitti i mesafeyi bulunuz. 
Çözüm: Verilen hareket denklemlerini diferansiyelini alal m, 

 
  zaman aral nda gidilen yolun ifadesinin integralini al r z, 



 

Veya  
 

Cevap:  
 
Problem: K3. Yörünge üzere noktan n hareket denklemi  eklinde 
verilmektedir. Bu noktan n   zaman aral nda gitti i yolu belirleyiniz.  
Çözüm: Görüldü ü gibi noktan n hareket denklemi do al biçimde verilmi tir. E er  
fonksiyonu monoton fonksiyonduysa,  aral nda gidilen yol a a daki gibi 
hesaplanmaktad r, 

 
E er fonksiyon bakt m z zaman diliminde monoton de ilse, bu zaman onu monoton aral klara 
böleriz ve her bir monoton aral n toplam  gibi ifade ederiz. 
imdi  fonksiyonunu ara t ral m. Bunun için bu fonksiyonun diferansiyelini al r z ve 

onu s f ra e itleriz. 

 
Bu kare tertipli(kuadratik) denklemin kökleri öyle olur. 

 
kinci kök   aral n n d nda oldu undan fonksiyonun iki monoton aral  olacakt r ve 

noktan n   zaman aral nda gitti i yol, 
 

Cevap:  
 
Problem:K4. Hareket denklemleri   ve   
eklinde verilmi tir. Bu noktan n yörüngesinin biçimini belirleyiniz. 

Çözüm: Verilen parametrik biçimli hareket denklemlerini kare yükseltip taraf tarafa ç kal m, 

 

 

Buradan,                          elde ederiz. 

Bu ba lang ç noktas   da yerelle en hiperbolün sa  dal n n üst k sm d r. 

Cevap: Hiperbol. 

Problem:K5.    Noktan n hareket denklemleri koordinat biçiminde  

  eklinde verilmi tir. (Burada a,k ve v sabittir). Bu noktan n hareket 
kanununu ve yörüngesinin denklemini bulunuz. 

Çözüm: Koordinat yöntemiyle verilen hareket kanunundan do al yönteme geçmek için hareket 
kanunu a a daki ekilde ifade edilmektedir. 

 

Burada:  

 



Kinematik

Bu zaman 'in ifadesini böyle yaza bileriz: 

fadenin integralini al r z. 

 

Ba lang ç durumda  

 

Yörüngenin denklemini bulmam z için parametrik eklinde verilen üçüncü hareket 
denkleminden   buluruz ve di er iki denklemde yerine yazarak noktan n yörüngesinin 
denklemini elde ederiz. 

 

Cevap:  ;  

 

 

             § 1.3. Noktan n hareketinin vektör yöntemiyle verilmesi 
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vektör biçiminde 

Problem:K6. Noktan n hareket denklemi vektör 
biçiminde  verilmi tir. Bu 
noktan n yörüngesinin denklemini bulunuz. 
Çözüm: Önce bu noktan n hareket denklemlerini parametrik ekilde ifade edelim. 

 
Bu denklemlerden  parametresini çekerek ikinci denklemde yerine koyal m, 

 

Cevap: Hiperbol. 
 
 




